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Dagitim Planlama Kontrol Listesi:

Adim 1: Uzaktan izleme i¢in varliklarimizi (ekipman) se¢in
Admm 2: Sensor kurulumu i¢in test noktalarini belirleyin
Adim 3: Gerekli ag gecidi sayilarin belirleyin

Adim 4: Kablosuz baglanabilirlik uygunlugunu dogrulayin

3563 Analiz Titresim Sensori

Fluke 3563 Analiz Titresim Sensoru, bakim ekiplerinin titregim okumalarini surekli olarak izlemesini ve
analiz etmesini saglamak icin piezoelektrik yluksek frekansh sensoru yaziim analitigiyle birlestirir.

e Kritik ve yan kritik varliklann kapsaml bir portféyunun izlenmesini saglar.

e Titresim verileri, Ethernet veya Wi-Fi izerinden Fluke 3503 Ag Gecidine ve buluta kablosuz olarak
iletilir.

¢ Bilgi, trend grafiklerini ve makine durum panellerini gdsteren LIVE-Asset™ Portal'dan géruntilenebilir.

e Tek bir gérinumle, bir tesisin genel varlik durumunu degerlendirebilir veya belirli bir varhgin durumuna
dair derinlemesine bilgi edinebilirsiniz.

Program basarimmiz i¢in basit adimlar:

Biraz planlama ve hazrlik 3563 Titresim Sensoru sistemini sorunsuz bir sekilde kurmaniza yardimci
olacaktir. Bu kilavuzdaki adimlarn izleyerek kablosuz titresim programinizin dagitimini hizli ve kolay

bir sekilde planlayin. Varliklaninizi, sensor konumlanmz, ag gecidi konumlarnnizi ve ag baglantisi
seceneklerinizi nasil sececeginizi 6grenin. Calisma sayfasi ile bir saha anketi gerceklestirin: Dagitim
planlamasi, dogru donanimi siparis etme ve sensorlerin kurulumuna hazirlanma i¢in gereken bilgilerin
toplanmasina yardimci olmak i¢in Varlik Bilgileri Tablosu (Ek). Saha anketinizde yaniniza almak i¢in Ek'in

9-10. sayfalarin yazdinn.
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3563 Kablosuz Titresim Sistemi — Bir bakista:

Vs

Fluke 3563 calisma prensibi

Fluke ag gecidi, Wi-Fi veya

Ethernet ba@lanhmgrgmh@yla Kullanici, ADP'ye bagl bir web
ADP bulutuna veri gonderir uygulamasi araciligiyla verileri
goruntileyebilir

Veriler, sensorlerden Fluke ag
gecidine kisa menzilli kablosuz
teknoloji standardi ile iletilir

Uzun batarya 6mru
Kullanic: dostu deneyim
Kablosuz ve ol¢eklendirilebilir

Guglu analiz saglayan kapsaml veriler

Program Adimlan - Kurulumdan Once, Kurulum Esnasinda ve Kurulumdan Sonra

1.

Kurulumdan Once - Tesisinizi inceleyin ve ilk sistem bilesenlerini siparis edin

Biraz planlama ve hazirlik, Fluke 3563 Analiz Titresim Sensoru sistemini sorunsuz bir sekilde
kurmaniza yardimci olacaktir. Dagitim Planlama Kilavuzumuzda yer alan adimlar izleyerek
makinelerinizi ve ardindan sensorlerinizi ve ag gecidi lokasyonlarnizi nasil sececeginiz hakkinda bilgi
edineceksiniz.

. Kurulum Esnasinda — Bagarili bir kurulum i¢in Baslangic¢ Kilavuzunda yer alan basit prosesi

takip edin:
PAKETI ACIN BIiR HESAP VARLIKLARI SENSORLERI SENSORLERI OKUMALARI
OLUSTURUN AYARLAYIN VE DEVREYE ALIN VE AG GECIDiINi DEGERLENDIRIN
YAPILANDIRIN KURUN
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Yeni programi gelistirin — Daha fazla varligi dahil etmek icin basarimz ve izleyin ve programi
gelistirin

Bir sonraki uygulama agsamasina yonelik bilesenleri satin almak amaciyla, yoneticilerden katilim ve
destek almak icin tasarruflarimzi belgeleyin. Bu kicuk baslama ve buyume sureci, yeni bir programi
basaryla uygulamak i¢cin kanitlanmig bir yontemdir. Eksiksiz bir duruma dayali izleme sistemi
olusturmak icin Fluke 3562 Taramali Titresim Sensorlerini Fluke 3563 Titresim Analizi Sensorleri ile
birlikte kullanmay! unutmayin.

Gelecek yillarda giivenilirlik programini stirdiiriin

Guvenilirlik bir yolculuktur, bir varis noktas: degil. Basarinizin nedenini unutmamalarn i¢in varliklan
ve basarilan belgelemeye ve ardindan Ust yonetime raporlamaya devam ettiginizden emin olun.
Guvenilirligin is yapmanin bir maliyeti degil, gelecegimize yapilan bir yatinm oldugunu herkese
hatirlatmamiz gerekiyor.



Adim 1

1. Kritik varliklan listeleme
(makineler)

Varhk grubu
(lokasyon)

Kazan dairesi

Varlik (makine adi)

Uzaktan izleme icin varliklarinizi (ekip-
man) secin

A. Pilot programinin ve asamalarin kapsam ve hedeflerini belirleyin

Gelistirme programinin ve surdirulmesinin uzun yillar boyunca bagarili olmasini
saglamak icin gercekeci beklentiler belirlemek ¢ok énemlidir.

e ok buyuk baslamayin; bunun yerine kucuk baslayin, basarn gosterin, katilim ve
butce alin, ardindan programi buyutin.

» Incelemeler ve dederlendirmeler icin hedefler ve inceleme stireleri ile birlikte
yeni programin basarnsini dogrulamak i¢in matrisleri segin.

B. Varlik Secimi

Titresim sensorlerini yerlestirmeyi planladiginiz makine alanini arastinn ve izlene-
cek varliklan secin. Sensoérler ile arnzalar gelismeye bagladiginda ekipler bilgilendiri-
lerek daha fazla test yapilmasi ya da onanm eylemlerinin planlanmasi saglanir.

C. Varlik bilgilerini kaydedin—Varhk hiyerarsisi (makine agaci)

Varliklarimiz hakkinda temel bilgileri toplayin ve Calisma Sayfasinin (Ek’te) 1. bolu-
minu tamamlayin. Asagidaki 6rnege bakin.

2. Test noktalarini listeleme (sensor lokas-

3. Gerekli sensorler
yonlani)

Test noktasi - sensor  Test noktasi konumu -engeller / Gerekli Gerekli  Gerekli ag
(yatak konumu) sorunlar hakkinda notlar sensorler adaptoérler gecitleri

Yatay su pompasi 1

Motor tahriki ucu

Motor yataginin iist kismi, kanatgik yok

Kazan dairesi

Yatay su pompasi 1

Pompa tahriki ucu

Pompa yataginin uist kismi, orta

Kazan dairesi

Yatay su pompasi 2

Motor tahriki ucu

Motor yataginin iist kismi, kanatgik yok

Kazan dairesi

Yatay su pompasi 2

Pompa tahriki ucu

Pompa yataginin uist kismi, orta

Kazan dairesi

Yatay su pompasi 3

Motor tahriki ucu

Motor yataginin iist kismi, kanatgik yok

Kazan dairesi

Yatay su pompasi 3

AQ gecidi girisi

Ag gegcidinin st kismi, motor girigi

Kazan dairesi

Yatay su pompasi 3

Pompa tahriki ucu

Pompa yataginin uist kismi, orta

Kazan dairesi

Dikey su pompasi 1

Motor serbest ucu

Alt motor yatagi yan kismi

Kazan dairesi

Dikey su pompasi 2

Motor tahriki ucu

Alt motor yatagi yan kismi

Kazan dairesi

Ufleyici 1

Motor tahriki ucu

Motor yataginin iist kismi, fan yani

Kazan dairesi

Ufleyici 2

Motor tahriki ucu

Motor yataginin iist kismi, fan yani

Kompresor dairesi

Hava kompresoril 1

Motor tahriki ucu

Motor yataginin iist kismi, kayis yan

Kompresor dairesi

Hava kompresoril 1

Kompresor tahriki ucu

Kompresor yataginin st kismi, kayis yani

Kompresor dairesi Fan 1 Motor tahriki ucu Motor yataginin iist kismi, kayis yan 1 1
Kompresor dairesi Fan 1 Fan tahriki ucu Fan yataginin ist kismi, kayis yani 1 1
Kompresor dairesi Fan 1 Fan serbest ucu Fan yataginin st kismi, fan yani 1 1
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Adm2  Sensor kurulumu icin test nokta-
larini belirleyin

Ardindan, sensor kurulumu ic¢in izlenen her makinede kag test noktas: gerektigini
belirleyin.

Donen makineler i¢cin makine temelleri

Titresim izleme amaciyla; bir makineyi, her biri iki yatakli, milleri baglayan bir sey ve
uctan sarkan bir sey olan bir ya da iki mile daha basit hale getirebiliriz. Makinenize
bakin ve milleri, yataklar, kaplini ve tahrik edilen bileseni tamimlayin. Yatak basina
bir sens0r Oneririz.

Sensorleri monte etmek icin konumlar nasil secilir?

A. Makine arastirmasi

Makinenizi temel parcalara ayirn:

e Mil(ler)

e Yataklar, kaplin, kayis veya disli kutusu

e Tahrik edilen eleman (pompa, fan, kompresoér, ufleyici vb.)

Sensor kurulumu i¢in yatak konumunu belirlemek amaciyla makinenizin yapilandir-
masini bulun.

Tek mil Kaplinli 2 mil

Kayis tahrikli 2 mil Digli tahrikli 2 mil




Suriicl

B. Sensor konumu tanimlama
Yatak konumunun belirlenmesi, tahrik elemani (motor) tipine ve tahrik edilen
elemana (pompa gibi) baghdur.

\

\4

Tahrik edilen

- ‘ - Yataklardan pervane VEYA
Motorda sogutucu fan* VEYA  Motorda sogutucu fan yok sarkmas! == Her ki ugta desteKli

V Location for sensor installation

C. Boyuta bagh olarak sensor sayisini belirleme

Titresim, makinede kaybolmadan once yaklagik 36 in¢ (1 metre) iletilir. Kiguk
makinelerde her yatadi 6lgmeye gerek yoktur. lletim yolu, dénen milden
yataga, yatak muhafazasina ve sensére kadar mumkin oldugunca kisa ve
saglam olmaldir.
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D. Montaj Adaptorlerinin Tipini ve Sayisim1 Belirleme

Makine uzerindeki ayak izinin boyutunu azaltmak ve metal yuzeye guvenli bir
sekilde monte etmek i¢in her sensorde bir adaptor plakasi bulunur.




Adim 3

Ciwvatali montaj ve epoksi montaj olarak iki secenek mevcuttur:

Civatal1 montaj
e En iyi frekans yaniti

(it
e Kurulum i¢in gereken gogu is ' F ,
e Yatak yuzeyinde bir delik agilmalidir & ad

Epoksi montaj
o lyi frekans yaniti

e Delme yok, ancak kalicl ' ‘\ 4
v

E. Sensor Bilgisini Kaydetme

Yukarndaki bilgiyi kullanarak sensor kurulumuna yonelik test noktalar
belirleyin ve ¢alisma sayfasinin (Ek'te) 2. ve 3. bolumlerini doldurun. Ek'te
bulunan 6rnege ve bos ¢alisma sayfasina bakin.

1. Kritik varliklar listeleme 2. Test noktalarini listeleme (sensor lokas-
(makineler) yonlari)

3. Gerekli sensorler

Varlk grubu Varlik (makine adi) Test noktasi - sensor  Test noktasi konumu -engeller / Gerekli  Gerekli Gerekli ag
(lokasyon) (yatak konumu) sorunlar hakkinda notlar sensorler adaptorler gegitleri

Kazan dairesi Yatay su pompasi 1 Motor tahriki ucu Motor yataginin Ust kismi, kanatcik yok 1 1 1

Kazan dairesi Yatay su pompasi 1 Pompa tahriki ucu Pompa yataginin iist kismi, orta 1 1

Kazan dairesi Yatay su pompasi 2 Motor tahriki ucu Motor yataginin tist kismi, kanatgik yok 1 1

Gerekli ag gecidi sayilarini belirleyin

Sistem ag gecidi, herhangi bir 3563 Analiz Titresim
Sensoru ile bulut tabanli veri platformu Accelix™
arasindaki merkezi koprudur.

Ag gecidi, sensorlerden Ol¢um verilerini toplar ve
ardindan verileri Accelix’e aktarnr. Tek bir ag gecidi 20
sensore kadar iletisim kurar. Ag gecidi, sensorle iletisim o
kurmak icin dusuk enerjili bir kablosuz protokol kullanir .
(sahanin 100 m hatti iginde). a

Ag gecidi ve Accelix arasindaki iletisim, [0T teknolojisine
(MQTT) dayanur ve cift yonludur. Sensor tarafindan toplanan olgum verileri,
Accelix'te islenir.

Enerji tasarrufu amaciyla, sensor ve ag gecidi arasindaki dustk enerjili
kablosuz protokol baglantisi, belirtilen esiklerin asilmasi durumunda
olusturulan alarm sinyalleri haricinde yalnizca talep uzerine kurulur. Bir alarm
verilmesi durumunda, ag gecidi sensoérden 6l¢ilen toplam degerleri talep
eder ve bunlarn Accelix'e gonderir. Ayni zamanda, Accelix sensorden zaman
dalga bic¢imi sinyalini (TWF) él¢mesini istemek i¢in ag gecidini tetikler.



Adim 4

Kablosuz baglanabilirlik uygunlugunu
dogrulayin

Ag gecidi, titresim verilerini buluta aktarmak icin baglanti gerektirir. Asagida
aciklanan u¢ yontemden birini kullanarak kurulum yapilan konumda ag
baglantisinin kullanilabilirligini saglayin.
Agimzin su gerekliliklere uyumlu oldugundan emin olun:

e Wi-Fi: I[EEE 802.11 ac/a/b/g/n

e Wi-Fi glivenlik: WPA/WPA2

e Ethernet: 10/100/1000 MBits/s

Ek —



Site haritasi

Kurulum planladiginiz alan i¢in dagitimi resimli olarak planlamak tzere bir site haritasina bakin. Eger
yoksa basit bir el ¢izimi site haritasi olusturun. Boylece, optimum kapsama alani ve kesintisiz veri akigi
oldugundan emin olmak icin ag gecidi ve ag baglantisi planlayabilirsiniz.

Dagitim planlama ile drnek site haritasi

v Varliklar

vSensiSr test noktalan
(@Ag gegidi

9 @ Kablosuz Baglanti

Yapilmasi gerekenler ve yapilmamas: gerekenler

Sensort, ince kapaklar Uzerine degil, yatagin uzerinde ya da yakinindaki herhangi bir yerde kati
metal Uzerine monte edin

Makine kugtikse bir motor yatagina ve bir pompa yatagina bir sensér monte edin
Sensoru motor sargl kutusuna monte etmeyin — yalnizca yataklar

SensoOru motorun ortasina monte etmeyin — yalnizca yataklar

Sensoru pompa govdesine monte etmeyin — yalnizca yataklar (akis sesi)
Sensoru ince sogutma fani kapagina monte etmeyin — yalnizca kati metal
Sensoru ince sogutma kanatciklarina monte etmeyin — yalnizca kati metal
Sensoru bir kaplin veya kayis koruyucusu uzerine monte etmeyin

Sensoru kegelerin Uzerine monte etmeyin — yalnizca yataklar




CALISMA SAYFASI A - Varhik Bilgisi Tablosu - Ornek

1. Kritik varhklari listeleme
(makineler)

2. Test noktalarini listeleme (sensor lokas-

3. Gerekli sensoérler
yonlari)

Gerekli Gerekli
sensorler adaptérler

Test noktasi - sensér
(yatak konumu)

Varlk grubu
(lokasyon)

Test noktasi konumu -engeller /
sorunlar hakkinda notlar

Gerekli ag

Varhk (makine adi) Ty~
gegitleri
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Kazan dairesi Yatay su pompasi 1 Motor tahriki ucu Motor yataginin tst kismi, kanatgik yok 1 1 1
Kazan dairesi Yatay su pompasi 1 Pompa tahriki ucu Pompa yataginin tist kismi, orta 1 1
Kazan dairesi Yatay su pompasi 2 Motor tahriki ucu Motor yataginin tst kismi, kanatgik yok 1 1
Kazan dairesi Yatay su pompasi 2 Pompa tahriki ucu Pompa yataginin iist kismi, orta 1 1
Kazan dairesi Yatay su pompasi 3 Motor tahriki ucu Motor yataginin tst kismi, kanatgik yok 1 1
Kazan dairesi Yatay su pompasi 3 Ag gecidi girisi Ag gegidinin st kismi, motor girisi 1 1
Kazan dairesi Yatay su pompasi 3 Pompa tahriki ucu Pompa yataginin tist kismi, orta 1 1
Kazan dairesi Dikey su pompasi 1 Motor serbest ucu Alt motor yatagi yan kismi 1 1
Kazan dairesi Dikey su pompasi 2 Motor tahriki ucu Alt motor yatagi yan kismi 1 1
Kazan dairesi Ufleyici 1 Motor tahriki ucu Motor yataginin st kismi, fan yani 1 1
Kazan dairesi Ufleyici 2 Motor tahriki ucu Motor yataginin st kismi, fan yani 1 1
Kompresor dairesi Hava kompresoril 1 Motor tahriki ucu Motor yataginin st kismi, kayis yani 1 1 1
Kompresor dairesi Hava kompresori 1 Kompresor tahriki ucu Kompresor yataginin tist kismi, kayis yani 1 1
Kompresor dairesi Fan 1 Motor tahriki ucu Motor yataginin iist kismi, kayis yani 1 1
Kompresor dairesi Fan 1 Fan tahriki ucu Fan yataginin iist kismi, kayis yani 1 1
Kompresor dairesi Fan 1 Fan serbest ucu Fan yataginin tist kismu, fan yani 1 1
Toplam: 16 16 2

CALISMA SAYFASI B - Varhik Bilgisi Tablosu - Miisteri tarafindan doldurulmak iizere kullamilmak icin

1. Kritik varhklan listeleme
(MELGEED)

Varlk grubu

(lokasyon)

Varlik (makine adi)

2. Test noktalarini listeleme (sensor lokas-

Test noktasi - sensor
(yatak konumu)

yonlan)

Test noktasi konumu -engeller /
sorunlar hakkinda notlar

3.

Gerekli
sensorler adaptérler

Gerekli sensorler

Gerekli  Gerekli ag

gegcitleri

Toplam:
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